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Uktad sterujgcy robota

Ptytka edycji 2022




Zasilanie

Zasilanie:
6V - 14V
2S - 4S LiPo

usB




Czujniki i silniki
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Interfejs uzytkownika

LED_PWR1 BOOT1

LED RGB1

LED_SYS1

EXT2
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Programowanie
ESP32-S2

ESP-IDF Arduino CircuitPython
C/C++ Python

Biblioteka i przyktady:
https://gitlab.com/damian.ledzinski/minisumo-python



https://gitlab.com/damian.ledzinski/minisumo-python

Thonny

File Edit View Run Tools Help
LB () @
| Files

This computer
/ home / damian / git /
minisumo-python / example

examplel_button_led.py
example2_led_rgb.py
example3_snake.py
example4_grd.py
example5_dist_vbat.py
example6_motor.py
example7_strategy.py
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CircuitPython device
| DLy lib
|2 boot_out.txt
@ code.py
@ sumolib.py
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Thonny - /home/damian/git/minisumo-python/example/example

examplel_button_led.py

Shell

Adafruit CircuitPython 7.2.0 on 2022-02-24; Saola 1 w/Wrover with ESP32S
2

>>>

from sumolib import *
import time

print('Przyklad 1')

startl = Starti()
boot1l = Boot1()

led1
led2

Led1()
Led2()

led1.value = True

while not booti.value:

led2.value = startl.value

led1.value = False

rrint( 'Koniec')

Przyklad 1
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(el |Data| Attributes

CircuitPython (genen‘ci



Porownanie uktadow

Wymiary ptytki
Zasilanie
Obstugiwane czujniki
Obstugiwane napedy

Interfejs uzytkownika

Mikroprocesor
Taktowanie
Pamie¢ RAM / Flash

Oprogramowanie

Edycja 7-13 (2014-2020)
55x55 mm + 48x55 mm
6-14 V

4x DIST, 5x GRD

2x silnik DC, 2x serwo

11x LED, 2x przycisk, 2x
przetgcznik

STM32F103RBT6
72 MHz
20 kB /128 kB

STLib (C)

Edycja 14 (2022)
55x65 mm

6-14 V lub USB

4x DIST, 4x GRD, inne
2x silnik DC, Nx serwo

2x LED, 2x LED RGB,
pasek RGB, 2x przycisk

ESP32-S2
240 MHz
4 MB/4 MB

ESP-IDF, Arduino, Python



Kontakt

Materiaty: https://roboty.pbs.edu.pl

Biblioteka i przyktady: hitps://qgitlab.com/damian.ledzinski/minisumo-python

Pytania: damian.ledzinski@pbs.edu.pl (w temacie doda¢ “minisumo”)



https://roboty.pbs.edu.pl
https://gitlab.com/damian.ledzinski/minisumo-python
mailto:damian.ledzinski@pbs.edu.pl

